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Cette modification ala solicitation est émise pour fournir les clarifications suivantes.

Question 1 :

Unité de commande de puissance du moteur. La SRME a-t-elle besoin de I'unité de commande
de puissance et de |'actuateur ou uniquement de la capacité de se connecter al'unité de
commande de puissance?

Réponse alaquestion 1 : La SRME n'a pas besoin d'un actuateur de commande de puissance. I
est permis d'en inclure un. La SRME a besoin que |'unité de commande ait la capacité de
contréler un actuateur de commande de puissance.

Question 2 :

Cablage. Quelle est la distance prévue pour laguelle vous avez besoin de cablage a partir du
dispositif d'entrainement a récupération jusqu'au dynamometre?

Réponse alaquestion 2 : La distance de cablage a partir du dispositif d'entrainement a
récupération jusqu'au dynamometre est de 40 meétres.

Question 3 :

a.) Couple @ zéro tr/min (ou aux tr/min d'essai les plus bas)

b.) Couple maximum @ tr/min (Nm ou pi*1b)

c.) Puissance maximale @ tr/min (kW ou HP)

d.) Puissance @ maximum tr/min

Et s spécifié

d.i.) Changements maximum en tr/min/SEC

d.ii.) Charge d'inertie maximum (pi”2lbm)

e.) Y at-il une préférence entre un banc d'essai un dispositif d'entrainement a récupération?

Réponse alaquestion 3 :
Comme mentionné al'annexe" A " delaDP:

a.) Couple minimum avitesse nulle : 180 Nm.

b.) Couple maximum requis d'au moins 250 Nm, plage de vitesses de 100 - 5 000 tr/min.

¢.) Puissance maximum requise d'au moins 120 kW a 150 kW, plage de vitesses de 5 000-12 000
tr/min, capacité minimale de surcharge de 120 % ou plus (144 - 180 kW) pendant 30 secondes.
Une plus grande capacité (150 kW) est préférée.

d.) Puissance maximale d'au moins 120 kW a 150 kW a 12 000 tr/min.
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d.i.) Le taux de changements maximum en RPM/sec est une valeur qui dépend largement du
moteur et n'est donc pas spécifié. Le taux de changements d'accél ération maximum peut étre
supérieur a 2 500 tr/min/s2.

d.ii.) Charge d'inertie maximum connectée 9,0 kg-m? (214) pi2bm.

e.) Un dispositif d'entrainement a récupération complete est requis. Un banc d'essai n'est PAS
acceptable.

Question 4 :
A l'annexe" A " delaDP, au paragraphe 2 de la page 2, on peut lire

" Le systéme de commande doit permettre de contréler un dynamometre et un moteur soumis a
un cycletransitoire de véhicule lourd ... "

Nous fournirons |'éguipement requis pour mener la séquence d'essais du moteur de véhicule
lourd mais nous présumons gue la collecte des données, la corrélation et I'analyse statistique
seront réalisées par le client et que les points de réglage de contrdle pour la position de vitesse et
de commande de puissance du dynamometre seront envoyes a notre systeme de dynamometre
aux fins de controle.

Notre hypothese est-€lle correcte?
Quel type (modeéle et fabricant) de banc seraintégré?
Réponse alaquestion 4 :

Cette hypothése est correcte. Le dynamometre et le contrdleur doivent pouvoir répondre aux
demandes de vitesse et de couple telles que requises par le cycle transitoire de véhicule lourd.
Notre systéme fournirales points de réglage au contréleur du dynamomeétre. On sattend que le
contréleur atteigne les points de réglage de vitesse et de couple dans une plage d'erreurs
acceptable comme stipulé ala section 86-1341 du CFR 40. Le contrdleur fournira cette capacité
en contrélant une unité de commande de puissance connectée au moteur et qui controle
I'entrainement relié au dynamométre a c.a. Notre systeme recueillera les données de couple et de
vitesse du contréleur du dynamomeétre et fera l'analyse statistique.

Le banc a été fabriqué al'interne par Environnement Canada.
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