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La demande de proposition W7701-135595/A est modifiée comme suit:

1. Demande de clarification:

Question 1

Quel est le mode spécifique d'opération prévu pour l'UMI et quelle est la précision de l'UMI dans ce
mode?

Réponse 1

L'UMI fait partie du système de géo-positionnement Applanix POS-LV 420. Il n'est pas possible de
sélectionner un mode d'opération spécifique.

Les spécifications du système Applanix POS-LV 420 se trouvent à l'adresse suivante:
http://applanix.com/media/downloads/products/specs/poslv_specifications12032012.pdf

Question 2 

Quel doit être le format des données produites par les logiciels?

Réponse 2

Tâche A.1: Le logiciel doit générer une matrice de transformation qui permet de transformer les points
acquis avec le LIDAR HDL-32E depuis le système de coordonnées du LIDAR HDL-32E vers le système
de coordonnées de l'UMI. La matrice doit être sauvegardée dans un fichier texte CSV (valeurs séparées
par des virgules).

Tâche A.2: Le logiciel doit générer une matrice de transformation qui permet de transformer un point 3D
depuis le système de coordonnées de l'UMI vers le système de coordonnées de la caméra Ladybug 3.
La matrice doit être sauvegardée dans un fichier texte CSV (valeurs séparées par des virgules).
 
Tâche B.1: Les nuages de points 3D temporellement indexés et géoréférencés doivent être sauvegardés
au format LAS 1.2. Pour chaque point, les valeurs suivantes sont requises : temps GPS, abscisse UTM
(UTM Easting), ordonnée UTM (UTM Northing), hauteur au-dessus de l'ellipsoïde (Ellipsoid Height),
intensité.

Tâche B.2: Pour chaque image sphérique acquise par la caméra Ladybug 3, six (6) images brutes sont
sauvegardées sur le disque. Le logiciel doit générer un fichier binaire pour chaque image sphérique.
Dans ce fichier binaire, pour chaque pixel de chacune des six images brutes, les valeurs suivantes sont
requises : abscisse UTM (UTM Easting), ordonnée UTM (UTM Northing), hauteur au-dessus de
l'ellipsoïde (Ellipsoid Height). Si le pixel ne se situe pas à l'intérieur du champ de vision du LIDAR
HDL-32E, les valeurs de l'abscisse UTM, de l'ordonnée UTM et de la hauteur au-dessus de l'ellipsoïde
doivent être égales à -1.

Tâche B.3: Les nuages de points 3D générés doivent être sauvegardés au format LAS 1.2 en couleur.
Chaque point 3D doit comprendre les valeurs suivantes: temps GPS, abscisse UTM (UTM Easting),
ordonnée UTM (UTM Northing), hauteur au-dessus de l'ellipsoïde (Ellipsoid Height), intensité, couleur
(Rouge, Bleu, Vert).
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Question 3

Quels outils RDDC prévoit-il utiliser pour visualiser, valider et utiliser les données qui doivent être
livrées?

Réponse 3

Les données produites par les logiciels développés pour ce contrat seront utilisées dans un logiciel de
visualisation développé par RDDC. 

*** Toutes les autres clauses et conditions demeurent inchangées ***
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