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Tableau sommaire des points d'E et de S
PROJET DE TPSGC N° R.041796.002  CONSULTANT: CIMA

Référence Système S&E : Ascenseur aux étages inférieurs

IDENTIFICATEUR DE ZONE :

Ventilation de la cage d'ascenseur aux étages inférieurs et de la salle des machines

MCU NUMBER: «5» Identificateur EMCS: «8»

DESCRIPTION DE ZONE : «3» LOCATION OF MCU: «6»

Description EMCS :

«9»

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
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PROGRAMMES ET OU REMARQUES

APPLICABLES

DIVISION L1 H1 NO NC

C/R

O/R

RETARD

1 SF01SS Marche/arrêt du ventilateur d'alimentation VA-1 BO Marche/arrêt Relais 25 Relais Existant

2 SF01ST État du ventilateur d'alimentation VA-1 BI Marche/arrêt Relais 25 Relais Existant

3 RF01SS

Marche/arrêt du ventilateur de reprise VR-1

BO Marche/arrêt Relais 25 Relais Existant

4 RF01ST

État du ventilateur de reprise VR-1

BI Marche/arrêt Relais 25 Relais Existant

5 OAT

Température de l'air exterieur

AI °C

Capteur de température
25

Capteur Existant

6 STS1

Température de l'espace 1

AI °C

Capteur de température

25

Capteur Existant

7 STS2

Température de l'espace 2
AI °C

Capteur de température
25

Capteur Existant

8 STS3

Température de l'espace 3

AI °C

Capteur de température

25

Capteur Existant

Remarque 1 : les responsabilités partagées, illustrées dans la colonne 7, font référence à l'approvisionnement, à l'installation et au câblage du dispositif contrôlé ou du dispositif de recensement de rechange indiqué dans la colonne 6.

Remarque 2  : CR = Critique,  CA = Mise en garde, MA = Maintenance;  C/R = Fermeture dès la hausse de la valeur mesurée, O/R = Ouverture dès la hausse de la valeur mesurée


