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Tableau sommaire des points
PROJET DE TPSGC N° R.041796.002  CONSULTANT: CIMA

Référence Systéme S&E: Ventilateur de pressurisation du Cage d'escalier (Est / Ouest)

IDENTIFICATEUR  DE ZONE

Ventilateur de pressurisation du Cage d'escalier (Est / Ouest)

MCU NUMBER: «5» Identificateur EMCS : «8»

DESCRIPTION DE ZONE «3» LOCATION OF MCU: «6»

 Description EMCS:

«9»

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
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PROGRAMES ET OU REMARQUES

APPLICABLES

DIVISION L1 H1 NO NC

C/R

O/R

RETARD

1 SFST État du ventilateur d'alimentation AI Marche/arrêt Relais 25 relais existant

2 SAT

Temperature du ventilateur d'alimentation

AI °C

Capteur de temperature

25 25 25

Nouveau capteur de temperature

3 SPSP1

Pression statique 1 pour pressurisation du Cage d'escalier

AI Pa Static Pressure Sensor 25 25 25 New Sensor

4 SPSP2

Pression statique 2 pour pressurisation du Cage d'escalier

AI Pa Static Pressure Sensor 25 25 25 New Sensor

5 SPSP3

Pression statique 3 pour pressurisation du Cage d'escalier

AI Pa Static Pressure Sensor 25 25 25 New Sensor

6 SPSP4

Pression statique 4 pour pressurisation du Cage d'escalier

AI Pa Static Pressure Sensor 25 25 25 New Sensor

7 RDA Actionneur d'Amortisseur de secours AO %

Servomoteur de clapet

25 25 25

Nouveau servomoteur de clapet

Remarque 1 : les responsabilités partagées, illustrées dans la colonne 7, font référence à l'approvisionnement, à l'installation et au câblage du dispositif contrôlé ou du dispositif de recensement de rechange indiqué dans la colonne 6.

Remarque 2  : CR = Critique,  CA = Mise en garde, MA = Maintenance;  C/R = Fermeture dès la hausse de la valeur mesurée, O/R = Ouverture dès la hausse de la valeur mesurée

Remarque 3: Points sont typiques d'Orient et d'Occident du systèmes de fan de pression du cage d'escalier


