APPENDICE 3: L ANNEXE K
SPECIFICATION DE RENDEMENT DE SYSTEME
RADAR DE MOYENNE PORTEE (SRS - RMP)

DE L'ARMEE CANADIENNE

TABLEAU D'EVALUATION TECHNIQUE ET DE CONFORMITE

Instructions générales

1. Le systeme radar proposé par le soumissianaaies fins d'évaluation sur papier et le sysfamatlivré doivent demeurer les mémes ou repogeuse configuration supérieure, et ce
2. Le systeme radar proposé par le soumissianaaies fins d'évaluation sur papier et le systéméeaux fins des évaluations de tirs réels doiveposer sur la méme configuration tech
3. Aux fins des évaluations, I'alimentation detteysteme proposé doit étre d'au plus 60 kW.

Preuve de conformité (PC) aux exigences cotées btigatoires

1. Les instructions a ce chapitre figurent todtd¢appendice K2.

Exigences obligatoires

1. Le soumissionnaire doit indiquer si le syst@émd propose est conforme ou non a chacune degeces établies.
2. Pour ce qui est des exigences obligatoiresadertiveau, une déclaration de conformité et digserces relatives a la PC doivent étre fournies.
3. En ce qui a trait a toutes les autres exigeobkgatoires, une déclaration de conformité esesgaire.

Instructions relatives aux exigences cotées

Le soumissionnaire doit faire référence au rappord la section de sa proposition qui sous-terd€skaration.
Note possible :La note possible maximale est celle qui peut@drnée pour un élément facultatif de spécificatiemendement.
Note d'auto-évaluation du soumissionnaire (facultave) : Le soumissionnaire peut indiquer la note qu'iitaqa’'un élément de sa proposition mérite.



Note : Note attribuée par les FC et TPSGC pendant |'é@tialu d'une proposition. Celle attribuée a certaidésnents peut étre modifiée si des documentsféeerie sont fournis et en fonctic
Note au prorata : Les éléments notés au prorata sont évalués d'apesdchelle de cotation prédéterminée; la formtilisée figure dans la colonne « Note cotée ».

Remarque : Toutes les notes sont arrondies a la deuxiemendéeipres.

[Nom du soumissionnaire :

Tableau de conformité aux exigences cotées de la@sjiication de rendement du sy

Section sur la spécification de rendement

Preuve de conformité et références ef
matiere de conformité

\

Déclaration ou spécification de

(voir I'appendice Al [spécification] pour consulteitexte complet) (section, para ou sous-para de la rendement Note possit
soumission)
1. INTRODUCTION
2. DOCUMENTS PERTINENTS
3. EXIGENCES
3.1.1.1 Modes du radar 3.1.1.1.2 NON 10
3.1.3.2 Portée de repérage 360 degrés 3.1.3.2.5 15.00 km 25
3.1.3.2 Portée de repérage 90 degrés 3.1.3.2.5 15.00 km 28
3.1.3.6 Précision de repérage 3.1.3.6.3 (artillerie 0.50 % de la portée 19
3.1.3.6 Précision de repérage 3.1.3.6.3 (mortiers) 0.50 % de la portée 17
3.1.3.6 Précision de repérage 3.1.3.6.4 (roquettes) 1.00 % de la portée 14
3.1.3.12 Prévision de I'impact de I'arme hostilesdane zone balayée 3.1.3.12.3 500.0 m 10
3.1.5.2 Portée pour des objectifs de13m.5.2.2 75.00 km 15
3.1.5.3 Portée pour des objectifs de 0%3r.5.3.2 25.00 km 12
3.1.5.10 Taux de détection 3.1.5.10.3 24 dét./obj./min 8(
3.1.5.12 Délai de nouvelle poursuite 3.1.5.12.2 10.00 s 9(
3.2.6 Valeurs de lobe latéral de l'antenne 3.2.6.3 40.0 dB sous le faisceau principdl 10
3.5.7 Fiabilité : radar 3.5.7.2 500.0 h TMDC 15
3.5.7 Fiabilité : générateur 3.5.7.4 600.0 h TMDC 8(
Totaux 20(




[Nom du soumissionnaire :

Tableau de conformité aux exigences obligatoires d@ specification de rendement du systeme

Référence a I'appendice Al (spécification) Déclarain de conformité N/A

1. INTRODUCTION

11 Objet

1.1.1 Laprésente SRS consiste en la descriptisrexigences de rendement clés d'un RMP
appelé « systeme de RMP » ci-apres et destinénaeigmement, a la surveillance, a l'acquisi
d'objectifs et & la reconnaissance des ForcesSiegr@T-ISTAR) effectués pour appuyer la
mise sur pied et le déploiement d'unités des Fokomees Canadiennes (FAC).

1.2 Identification et aperc!

1.2.1 Le systeme de RMP mentionné dans le présentngent englobe le systéme de capteur
et tout autre équipement auxiliaire. Un systemeptetrtomposé de tout I'équipement
nécessaire, comme celui de communication des F& nsentionné a titre de systéme admissible.

2. DOCUMENTS PERTINENTS

2.1 GénéralitésL'annexe D (documents pertinents) de la DP de&syside RMP contient
une liste compléte des documents qui font parti geésente spécification, selon les modalités
indiquées ci-apres, et qui la sous-tendent lorsquidfait référence a partir de la section 3.

3. EXIGENCES

3.1 Rendement du systéeme.

3.1.1 Capacité générale du systeme.

3.1.1.1 Modes du radar

3.1.1.1.1 Le systeme de RMP doit pouvoir prendre #immément en charge les logiciels
relatifs a tous ses modes. La prise en chargdtsindudoit permettre de passer du mode de
repérage d'arme au mode de surveillance aériemsaasdémarrer. DC : Oui

3.1.1.2 Intégration, transmission et enredgi@ment de données.

3.1.1.21 Le systéeme de RMP doit enregistrer et tratge numériquement des données|sur
les objectifs. DC : Oui




3.1.1.3 Equipement de poste de commandement.

3.1.1.31 L'équipement ou poste de travail renfore¢aht étre installé dans un poste de
commandement pour assurer I'exploitation du radarédre fourni dans des caisses de trans

bort,

conformément a a IP 65, IEC 60529. DC : Oui
3.1.1.4 Télécommande.

3.1.1.4.1 Le systeme de RMP doit pouvoir étre télémamdé par son opérateur depuis une
distance minimale de 100 m. DC : Oui
3.1.1.5 Temps de mise en service et horsviee.

3.1.154 Le systeme de RMP doit pouvoir étre ingmént installé et mis en service en 20
minutes au maximum, a des températures allant’@ab49 °C. DC : Oui
3.1.155 Le systéme de RMP doit étre mis en plaagétationnel en moins de 30 minutgs

dans des températures de -40°C a5 ° C. DC : Oui
3.1.1.5.6 Pour des températures entre -15 degrési@ degrés C, le systeme de RMP ddit
pouvoir étre désinstallé et rangé en cing (5) nds@u maximum. (temps de déplacement). Le

temps de déplacement commence lorsque le systérersegension et se termine lorsque le

systéme est prét pour le mouvement. Le temps poever et ranger mats de communication|/
antennes, camouflage, mise a terre supplémentaidela de la mise a la terre de sécurité

minimum, la distribution du cable suite a un emptaent distant du générateur de puissancg et

le nivellement manuel si la mise a niveau autonuatig échoué, sont exclues du temps de
déplacement. DC : Oui
3.1.1.5.7 Les temps d'installation et de désinstaliatiu systéeme de RMP doivent étre

respectés par une équipe d'au plus quatre (4)mperso DC : Oui
3.1.2  Capacité générale de repérage d'arme.

3.1.2.1 Mode. Le systeme de RMP doit présentenade d'attente (aucun rayonnement,

mais rayonnement sur commande) et un mode de dometiment (rayonnement). DC : Oui
3.1.2.2 Extrapolation. D'aprés la trajectoire daajectile et les DTED, le systéme de RMP

doit automatiquement et correctement extrapolamglacement de I'arme, ainsi que son altityde,

en respectant les limites de précision qui figueanparagraphe 3.1.3.6 (précision de repéragel : Oui




3.1.2.3 Correction automatique de l'altitude. Bésdes DTED, le systéme de RMP doit
effectuer une correction automatique en fonctiandiférences entre son altitude et celle dg
l'arme.

DC:

Oui

3.1.24 Vitesse radiale minimale. La vitesse rediinimale d'un projectile doit étre

automatiqguement adaptée au fouillis d'échos ertifamde la position du systéme de RMP par

rapport & I'arme repérable. DC : Oui
3.1.2.5 Capacité de repérage d'objectif.

3.1.25.1 Le systeme de RMP doit acquérir, traitarggistrer et transmettre a une

destination externe au moins 40 objectifs a la bainu DC : Oui
3.1.25.2 Le systeme de RMP doit produire des dossi®bjectifs et les stocker dans des
dispositifs internes. DC : Oui
3.1.2.5.3 La quantité de capacité d'enregistrement interiteéti@ de 24 heures. DC : Oui
3.1.2.5.4  Toutes les données enregistrées pertindotesnt étre accessibles par le biais

d'une interface USB. DC : Oui
3.1.2.6 Reconnaissance, arpentage et navigat

3.1.26.1 Le systeme de RMP doit étre doté d'un systautomatisé de navigation qui

fournit des données de pointage et d'orientatiéoipes. DC : Oui
3.1.2.6.2 Le systeme de navigation du systéme de BditFfonctionner avec ou sans un

acces a des signaux GPS militaires. DC : Oui
3.1.2.6.3 Le systeme de RMP doit pouvoir accepteruaiement des données de positign
externes en l'absence de signaux GPS. DC : Oui
3.1.2.6.4 Le systeme de RMP doit pouvoir accepteruatiement des données d'orientati®@C : Oui
3.1.2.7 Interface homme-machine de repéragi&arme

3.1.2.7.1 Le systeme de RMP doit au moindiaher les éléments suivants :

a. trajectoire au sol du projectile; DC : Oui
b.  point d'origine; DC : Oui
C.  point d'impact; DC : Oui
d. position radar; DC : Oui
e. tableau de données sur le projectile; DC : Oui
f. détections individuelles du projectile; DC : Oui
g. BIT; DC : Oui




h indicateur de brouillage stroboscopique; DC : Oui
[ trajectoire au sol d'objectifs non balisgqudétection d'autres objets ou fouillis); DC : Oui
. estimation en format elliptique de l'erreglative au point d'origine; DC : Oui
k estimation en format elliptique de I'erregliative au point d'impact; et DC : Oui
l. outil d'affichage des données de bassireliaifichage tridimensionnel du relief détectg

par le radar). DC : Oui
3.1.2.7.2 Le systéme de RMP doit au moinsgsenter les commandes suivantes :

a. capacité de création de zone; DC : Oui
b. choix de fréquence; DC : Oui
c. commandes cartographiques; DC : Oui
d. commandes de communication (a perfectionndomction de l'interface avec les élémgnts

de C2 des FAQC); DC : Oui
e commandes de rayonnement; DC : Oui
f. outils de planification de mission; DC : Oui
g. commande de rayonnement sectoriel; et DC : Oui
h. commande des codes de couleurs applicalblssan d'affichage. DC : Oui
3.1.3 Capacité de repérage d'arme hostile.

3.1.3.1 Capacité relative au secteur de remiche.

3.13.11 En mode de repérage a 360 degrés, le systerRMP doit continuellement

chercher et repérer des objectifs dans un secteoplet de 360 degrés en azimut. DC : Oui
3.1.3.2 Portée de repérage

3.1.3.21 Le systéme de RMP doit repérer des mortigs canons et des lance-roquetteg

situés n'importe ou, jusqu'a une portée obligatdérd5 km par rapport a sa position et dansjun
secteur de 360 degrés en azimut. DC : Oui
3.1.3.2.2 Dans un secteur de 360 degrés en azimportee de repérage minimale de

mortiers et de canons doit étre de 5 km ou moins. DC : Oui
3.1.3.2.3 Dans un secteur de 360 degrés en azimportée de repérage minimale de lance-
roquettes doit étre de 8 km ou moins. DC : Oui




3.1.3.24 Le systeme de RMP doit établir le poiningact de projectiles tombant dans ur
rayon de 15 km de sa position, lorsque I'arme egitite se trouve a une distance maximale

km du systeme. DC : Oui
3.1.3.3 Calibre minimal.

3.1.3.3.1  Les mortiers que le systeme de RMP doitnepdoivent étre d'un calibre minimgl

de 60 mm. DC : Oui
3.1.3.3.2 Les canons que le systéme de RMP doit repéreent étre d'un calibre minimal

105 mm. DC : Oui
3.1.3.3.3 Les lance-roquettes que le systéme de RditRepérer doivent étre d'un calibre

minimal de 107 mm. DC : Oui

3.1.3.4 Types d'armes.

3.1.34.1 Les systémes d'armes que le systéme ded®ifIRepérer doivent au moins figurler

dans le tableau ci-apres. DC : Oui
3.1.35 Taux de repérages d'arme erroneés.

3.1.35.1 Le systeme de RMP doit présenter un tauximme d'un (1) repérage erroné

signalé a toutes les six (6) heures, dans des timmglenvironnementales nominales présentant

un fouillis radar topographique et une pluie tonttzaraison de 4 mm/h. Le modéle représentant

le fouillis topographique et la pluie tombant &soai de 4 mm/h est décrit au paragraphe 3.5(12

du présent document. DC : Oui
3.1.3.6 Précision de repérage.

3.1.3.6.1 Le systeme de RMP doit avoir une précisietocalisation des mortiers égale qu
meilleur qu’un Erreur circulaire probable de 50%H{80%) de 50 m ou a 0,5 % de portée

depuis le systeme de RMP tout en localisant darseateur de 360 degrés en azimut. DC : Oui
3.1.3.6.2 Le systeme de RMP doit avoir une précisietocalisation des canons (d'au mc

105 mm) et des roquettes (de 107 et de 122 mmeé égaineilleur qu'un ECP (50%) de 75 m|ou

a 1,0 % de portée depuis le systeme de RMP tolatcatisant dans un secteur de 360 degrés en
azimut. DC : Oui
3.1.3.7 Probabilité de repérage

3.1.3.7.1 La probabilité de repérage de mortiers;ateons et de lance-roquettes doit étrg au
minimum 80 %. DC : Oui




3.1.3.8  Précision de repérage de canons. Dans les coralitieapres, le systéme de RMP
doit pouvoir repérer un canon de 105 mm en mod&s@edegres, tout en respectant une

probabilité de repérage de 85 % et un ECP de 16Dro) : DC : Oui
a. tiraune distance de 15 km du systeme; DC : Oui
b.  direction de tir du canon par rapport auéyst inconnue a priori; DC : Oui
c. mise afeu de I'arme vers le systeme seleradgles d'aspect 0, de +40 et de -40 degrd®C : Oui
d. mise a feu du canon selon une hausse minideald 00 milliemes; DC : Oui
e.  tir d'un obus sans culot exsudant; DC : Oui
f. impact dont I'emplacement, qui est inconuiari, peut se trouver n'importe ou le long|de

la trajectoire au sol établie, mais est situé énains 6 km du canon et a au plus 15 km du

systeme; et DC : Oui
g. vol du projectile & 30 milliémes au-dessusrhsque topographique pendant au moing 6
secondes. DC : Oui
3.1.3.9  Précision de repérage de lance-roquettes. Daotektions ci-aprés, le systéeme fe

RMP doit pouvoir repérer un lance-roquette de 1@Yen mode de 360 degrés, tout en

respectant une probabilité de repérage de 85 % EQP de 150 m (50 %) : DC : Oui
a. tir a une distance de 15 km du systéme; DC : Oui
b. direction de tir du lance-roquette par rappo systéme inconnue a priori; DC : Oui
C. mise a feu de I'arme vers le systéme sedsradgles d'aspect 0, de +40 et de -40 degr3C : Oui
d. mise a feu du lance-roquette selon une lkeaugsimale de 600 milliemes; DC : Oui
e. impact dont I'emplacement, qui est inconmuiari, peut se trouver n'importe ou le long

la trajectoire au sol établie, mais est situé énains 6 km de I'arme et & au plus 15 km du

systeme; et DC : Oui
f. vol du projectile & 30 milliémes au-dessusrhsque topographique pendant au moing 6
secondes. DC : Oui
3.1.3.10 Précision de repérage de mortier. Dans les comdittdapres, le systeme de RMP

doit pouvoir repérer un mortier de 81 mm en mod8@fedegrés, tout en respectant une

probabilité de repérage de 85 % et un ECP de 7&0r# : DC : Oui
a. tir a une distance de 15 km du systeme; DC : Oui




b. direction de tir du mortier par rapport ggtéme inconnue a priori; DC : Oui
C. mise a feu de I'arme vers le systeme sadsradgles d'aspect 0, de +40 et de -40 degri3¢C : Oui
d. tir de I'obus de mortier selon une hausse minirdal&400 milliemes et jusqu'a une

hauteur d'au moins 800 m; DC : Oui
e. impact dont I'emplacement, qui est inconiuiari, peut se trouver n'importe ou le long

la trajectoire au sol établie, mais a au plus 15knsysteme; et DC : Oui
f. vol du projectile a 30 milliemes au-dessusrhsque topographique pendant au moing 6
secondes. DC : Oui
3.1.3.11 Salves.

3.1.3.11.1 Le systeme de RMP doit repérer des salves deerset de canons tirées depuiq au
moins cing armes différentes, dans un secteur Gel8@rés en azimut, jusqu'a 15 km par rag

a sa position et tout en respectant les limitesregsles d'ECP figurant au paragraphe 3.1.3.p
(précision de repérage) du présent document. DC : Oui
3.1.3.12 Prévision de l'impact d'un projectile bstile.

3.1.3.12.1 Le systeme de RMP doit prévoir le point d'imtpilan projectile hostile repéré se

un ECP d'au plus 500 m (50 %), lorsque le pointjtict demeure dans un rayon de 15 km (B60
degrés) de sa position. DC : Oui
3.1.3.12.2 Le systeme de RMP doit prévoir le point d'intian projectile hostile repéré quj

tombe a l'extérieur d'un rayon de 15 km (360 dggtésa position. DC : Oui
3.1.3.12.4 Les points d'impact ou d'origine de tout prtjedostile détecté et poursuivi qui ¢st

en dehors de la portée spécifiée, doivent étregestré si il ya une série de détections consid

comme une trace de trajectoire valide sans amBigwitir ce projectile. DC : Oui
3.1.3.13 Classification des systémes d'armesibijues et non balistiques.

3.1.3.13.1 Le systéme de RMP doit pouvoir classer chague aepérée comme un mortier,{un
canon ou un lance-roquette. DC : Oui
3.1.3.13.2 Le systéme de RMP doit pouvoir classer lesgatigs balistiques ou non

balistiques. DC : Oui

3.1.4 Capacité de repérage de tirs amis.

3.1.4.1 Enregistrement de tirs amis.




3.1.4.1.1 Le systeme de RMP doit permettre la réalisatiomisions d'enregistrement de tjrs

amis avec un CEP(50%) de 50 m ou 0,5% de la portémieux jusqu’a une portée de 15km.|[DC : Oui
3.1.5 Capacité de surveillance aérienne

3.15.1 Généralités. Le systeme de RMP doit pdrmé réalisation de missions de

surveillance de I'espace aérien sur 360 degrégienita Le modéle de fouillis décrit au

paragraphe 3.5.12 du présent document est apmicabl DC : Oui
3.1.5.2 Portée pour des objectifs de ’m

3.1.5.21 Le systeme de RMP doit détecter et poursuin objectif récalcitrant dont la SER
mesure 1 a une portée allant de 1 & 75 km. Un tel objectifsiste en un aéronef rapide a

voilure fixe ou en un aéronef lent & voilure rotatvolant dans un fouillis. DC : Oui
3.1.5.3 Portée pour des objectifs de 0,£m

3.1.5.3.1 Le systeme de RMP doit détecter et poursuin objectif récalcitrant dont la SER
mesure 0,1 fa une portée minimale allant de 1 a 25 km. Uwnlggctif consiste en un missile

de croisiére rapide ou en un UAV lent volant damgawillis de sol. DC : Oui
3.1.54 Altitude. Le systeme de RMP doit déteckes objectifs récalcitrants volant a ung
altitude de 100 metres ou moins, jusqu’a 10,00Geséiu plus. DC : Oui
3.1.5.5 Hausse.

3.155.1 Le systeme de RMP doit détecter des citdescoopératives de -10 degrés a un
minimum de 30 degrés d'élévation a la recherclaagle d'élévation minimum de -10° est

soumis & la limite imposée par le terrain, tel pgpii@able aux sites ou la topologie locale et g
position du systeme RMP supporte une ligne de @S] a des objectifs sous I'horizon

nominale au-dela de la portée de détection minidurradar. DC : Oui
3.1.5.5.2 Le systeme de RMP doit poursuivre des aifga@calcitrants selon une hausse

allant de -10 a au moins 45 degrés. DC : Oui
3.1.5.6 Précision. Le systéme de RMP doit avog précision de un sigma pour des

objectifs dont la SER mesure 1 m2, 20m en port€egd€gré en azimut et 600 m en altitude, a

une portée de 75 km. DC : Oui




3.1.5.7 Caractéristiques des objectifs. La vasiatie la SER d'objectifs aériens devrait étre

idéalement modélisée au moyen d'un objectif de 8xperling I. Voir : P. Swerling?robability
of Detection for Fluctuating Targetsiote de service RM-1217 de RAND, 17 mars 1954.

3.1571 Le systéme de RMP doit détecter des missidecroisiére et des aéronefs a voilure

fixe rapides atteignant une vitesse maximale den&/25u plus.

DC:

Oui

3.1.5.7.2 Le systeme de RMP doit détecter des aésanebilure rotative et des UAV
atteignant une vitesse minimale de 20 m/s ou moins.

DC

1 Oui

3.1.5.8 Détection en présence de pluie. Le systariRMP doit présenter une probabilite
de détection minimale de 50 % par balayage en pcés#une pluie de 4 mm par heure a la
portée maximale spécifié au Paragraphe 3.1.5Rarigraphe 3.1.5.3.1 Voir le modéle de
fouillis décrit au paragraphe 3.5.12.

\1%4

DC:

Oui

3.1.5.9 Détection par temps clair. Par temps claisysteme de RMP doit présenter une
probabilité de détection minimale de 80 % par bad@y & sa portée maximale (spécifié au
Paragraphe 3.1.5.2. et Paragraphe 3.1.5.3.1)rety@hume minimal de 24 opportunités de
détections par objectif par minute. Le modele dellis décrit au paragraphe 3.5.12 du prése
document s'applique par temps clair.

1 Oui

3.1.5.10 Taux de détection.

3.1.5.10.1 Le systeme de RMP doit présenter un taux d@ns24 détections par objectif p
minute, ce qui repose sur un taux présumeé d'ureetiidh par objectif par rotation d'antenne.

DC:

Oui

3.1.5.11 Taux de fausses traces de surveillance aéridnmsystéme de RMP doit présente
taux maximal de 20 fausses traces par heure. ¥aiéfinition du taux de fausse trace dans
Acronymes et Définitions, Annexe E.

DC

1 Oui

3.1.5.12 Délai de nouvelle poursuite.

3.1.5.12.1 Le systeme de RMP doit établir une trace eaeb®dndes ou moins aprées la pren
détection d'une cible avec une probabilité d'ititiade la trace de 90%.

DC:

Oui

3.1.5.13 Traces.

3.1.5.13.1 Le systéme de RMP doit pouvoir garder la tidlaa moins 200 traces

simultanément.

DC

1 Oui

3.1.5.14 Classification des objectifs. Le systeénde RMP doit pouvoir classifier les
objectifs suivants :




a. aéronefs a voilure fixe; DC : Oui
b. aéronefs a voilure rotative en vol statioraa DC : Oui
C. aéronef a voilure rotative en mouvement; DC : Oui
d. UAV; DC : Oui
e missiles de croisiere; DC : Oui
f. brouilleurs aériens; et DC : Oui
g. brouilleurs terrestres. DC : Oui
3.1.5.15 Identification ami / ennemi (IFF) et rdar de surveillance secondaire (RSS).

3.1.5.15.1 Le systéme RMP doit avoir un interrogateur tefmportant au moins les modes [,

2, 3/A, 4, C, S et étre prét a prendre en chargeolde 5 et présenter toutes les fonctions les|plus
récentes d'un interrogateur IFF ou d'un RSS samtrau réle du radar de surveillance aérienne

décrit dans le présent document. DC : Oui
3.1.5.15.2 L'interrogateur IFF dans des modes qui né@ddi cryptographie doit pouvoir &

opéré avec au moins l'un des dispositifs de crgpsagvants :

a. KIV-77; DC : Oui
b. KIV-78; DC : Oui
c. Cryptographie Intégré conformément & US DoM&104-900A; ou DC : Oui
d. D’autres dispositifs cryptographiques de modeaprouvé par NSA des Etats-Unis ou [du
bureau de sécurité et d'évaluation de 'OTAN (SECAN DC : Oui
3.1.5.15.3 L'interrogateur IFF-RSS doit supporter une ghaninimale de signalement

d'objectif de 200 objectifs aériens par balayage. DC : Oui
3.1.5.15.4 Le pourcentage de corrélation entre le radaudeeillance principal (RSP) et le

systéme IFF-RSS doit étre d'au moins 98 %. DC : Oui
3.1.5.15.5 Le systéme IFF-RSS doit étre conforme aux nersaévantes : US DoD AIMS 03

1000, ICAO annexe 10 et STANAG 4193. Les capacitémode S doivent se limiter a la
fonctionnalité d'interrogation sélective du mode S. DC : Oui
3.1.5.15.6 Le systeme IFF-RSS doit présenter une fondatioientification sélective (SIF). [DC : Oui

3.1.5.16 Affichage et interface homme-machine derrveillance aérienne.




3.1.5.16.1 Controles. Le systéme de RMP doit avoir un RdéaSurveillance Primaire (RSH)

avec fonction de bloquage du RF dans tous azimsélettionnable par secteurs spécifiques| Le
systéme de RMP doit avoir un Radar de Surveill8emndaire (RSS) avec fonction de

bloquage du RF dans tous azimut et sélectionnabilsgrteurs spécifiques. DC : Oui
3.1.5.16.2 Affichage de surveillance aérienne.

3.1.5.16.2.1 Le systéeme de RMP doit afficher des échos Esdu Radar de Surveillance

Primaire (RSP) et du Radar de Surveillance Secom@SS). DC : Oui
3.1.5.16.2.2 Le systeme de RMP doit afficher des sourcdsrdeillage RF actif grace a une

fonction de détection stroboscopique de brouillage. DC : Oui
3.1.5.16.2.3 Le systeme de RMP doit afficher au minimumloless de données portant surlle

mode de transpondeur, l'altitude du systéme IFF/RBSi que l'altitude, la portée et I'azimut|du

RSP. Les blocs peuvent également comprendre unroudtéentification d'objectif renvoyant fa

un tableau contenant les mémes données. DC : Oui
3.1.5.16.2.4 Le systéeme de RMP doit présenter un « crocliiebok) servant a suivre un

objectif aérien auquel est associé un bloc de dmné DC : Oui
3.1.5.16.2.5 Le systeme de RMP doit pouvoir afficher la @liste et I'azimut entre deux points
choisis par I'opérateur.

3.1.5.16.2.6 Il doit étre possible de grossir une partid'affichage du systeme de RMP ou de
décaler ou panoramiquer l'affichage. DC : Oui
3.1.5.16.2.7 L'affichage du systéme de RMP doit permettfepgerateur d'identifier des points

et des zones d'intérét sur la carte d'arriere-plan. DC : Oui
3.1.5.16.2.8 Le systeme de RMP doit afficher des balisedéleesse, des modes d'urgence

ainsi que des alertes et des avertissements deté@mis par des transpondeurs IFF d'aéronBfS.: Oui
3.1.5.16.2. Le systeme de RMP doit pouvoir afficher desesaaéronautiques. DC : Oui
3.1.5.16.2.1Q'affichage du systeme de RMP doit étre clair etct® et continuellement

actualisé, afin de prévenir toute identificatioro@ée ou confusion chez I'opérateur. DC : Oui
3.1.5.16.2.11 L'affichage du systeme de RMP doit gsenter les éléments supplémentaires
suivants :

a. symboles distincts relatifs a une identiiima d'aéronef et a un code de RSS doublé; |[DC : Oui




b. positions prévues relatives a une traceaubmalisée; DC : Oui
C. codes de RSS réservés, y compris les codegedce 7500, 7600 et 7700, opérations de

IDENT et afficher le code SSR 1000 utilisé commecade non discret pour une utilisation dg
I'ADS-B ainsi que d'autres utilisations au Canadaue Etats-Unis: DC : Oui
d. azimut d'un objectif aérien; DC : Oui
e. distance jusqu'a un objectif aérien; DC : Oui
f. altitude absolue (hauteur par rapport aefied'un objectif aérien; DC : Oui
g. altitude vraie (hauteur au-dessus du niveayen de la mer) d'un objectif aérien; DC : Oui
h. choix de l'opérateur en ce qui concerrsyftéme de référence (UTM ou MGRS) ou la

latitude et la longitude d'un objectif aérien; DC : Oui
i. blips de position individuels (p. ex. syrfd®de RSP ou de RSS et symboles conjugud3§; : Oui
. réponses radars, y compris le code de R8Saéronef, I'identité d'un aéronef et données
altimétriques fondées sur l'altitude-pression; DC : Oui
k. données de tracé et de poursuite (histes)guet DC : Oui
[.  choix de l'opérateur entre des mesures impérmlaaétriques, s'il y a lieu. DC : Oui
3.1.6 Interfaces de Communication Extern

3.1.6.1 La partie de la surveillance aérienne du SysteM®e doit étre intégrée en utilisant lg
protocole d'interface standard ASTERIX par EUROC®XIL. DC : Oui
3.1.6.2 La partie de localisation d'arme du systéme RMiPuiliser une interface de

programmation d'application non exclusive. La gad localisation d'arme du systeme MRR

doit transmettre un ensemble complet de messageSSOFT. DC : Oui
3.1.6.3 Le lien de communication entre le poste de tafgéir du RMP et le Systeme de soutien

du commandement de la Force terrestre (SSCFT)odessfarmées canadiennes doit étre basé

sur la technologie Ethernet, capable d’un minimeni@dOBase-T. DC : Oui
3.2 Mesures de protection électronique (MPE)

3.2.1  Généralités.

3.2.1. Le systeme de RMP doit avoir une capacE®CON. DC : Oui
3.21.2 Dans un environnement sans brouillageMBg& ne doivent pas nuire au rendement

du systéme de RMP. DC : Oui




3.2.1.3 Tous I'équipement du systeme de RMP daitmarter toutes les mesures de
protection électroniques (EPM nécessaires) gyidumet de fonctionner dans un environner

de brouillage. DC : Oui
3.214 Le systéme de RMP doit comporter des metesrmettre |'utilisation de techniqu
permettant au radar de fonctionner dans un envénoment présentant des sources de brouillage

RF intentionnel et involontaire. DC : Oui
3.2.15 Le systeme de RMP doit comporter des mdddsnctionnement et permettre

l'utilisation de techniques qui réduisent au minmle brouillage RF causé a d'autres systemex : Oui
3.2.3 Réduction du rendement. En présence d'unll@or & large bande se trouvant a 15|km

du radar et couvrant toute la bande opérationdellsysteme de RMP avec une puissance

rayonnée efficace de 25 W/MHz, le rendement (paetg@écision) du radar ne doit pas étre

réduit de plus de 20 % par rapport au secteuraceerehe en azimut, sauf dans les + cing (5

degrés de I'azimut du brouilleur ou au voisinageédiat (portes en distance et cellules

Doppler) d'un nuage de paillettes. DC : Oui
3.2.4 Taux de fausses traces. Le taux moyen dsésuraces du systéme de RMP lors dfun
balayage en mode de surveillance aérienne ne a@oiéfpe réduit de plus de 20 % dans un
environnement de brouillage tel que défini parrieuilleur & large bande au paragraphe 3.2.8.

Voir la définition du taux de fausse trace dansofgmes et Définitions, Annexe E. DC : Oui
3.2.5 Paillettes. Le systeme RMP doit incorporer desures de protection électroniques pqur
réduire au minimum la dégradation des performadeedétection lorsqu'une cible est a

proximité d'un nuage de paillettes. DC : Oui
3.3 Environment.

3.3.1 Tous les composants du systeme de RMP nécessairefape fonctionner le systém

distance doivent étre certifiés IP65. DC : Oui
3.3.2 Température.

3.3.21 Tous les composants externes du systerRdidRedoivent fonctionner

conformément aux Spécifications de ce documentsadatapératures allant de -40 a +49 °C. |DC : Oui
3.3.2.2 Tous les composants du systéme de RMP whigsister a un entreposage a des
températures allant de -46 a 63 °C. DC : Oui




3.3.2.3 L'essai de fonctionnement a faible tempieatioit étre conforme a la procédureJ
(exploitation) de la méthode 502.5 de la MILSTANDOg, & une température de -40 °C ou
25 °C, selon la situation.

I
e -

DC:

Oui

3.3.24 L'essai d'entreposage a température ébiniéétre conforme a la procédure |
(entreposage) de la méthode 501.5 de la MILSTANGg& reposer sur les températures
cycliques du tableau 501.5-1I (cycles de tempéemtétevées; catégorie climatiqgue « chaude
base »), dans le cadre d'une exposition a une taimpe& maximale de +63 °C et lorsque le
systéme de RMP est configuré a des fins de transpor

de

DC:

Oui

3.3.25 L'essai d'entreposage a faible températoitedtre exécuté conformément a la
procédure | (entreposage) de la méthode 502.4 KLIETAND 810G, a une température de
46 °C, pendant huit heures et tandis que le systenfi®MP est configuré a des fins de transy

1 Oui

3.3.3 Rayonnement solaire.

3.3.3.1 Le systeme de RMP doit fonctionner confarmegt aux Spécifications de ce
document en présence d'un rayonnement solaire2e\WImz2, a la température de
fonctionnement maximale.

DC:

Oui

3.3.3.2 L'essai de rayonnement solaire doit étéeeté conformément a la procédure |
(cycle - effets de réchauffement) de la méthode506 la MILSTAND 810G, selon les
températures cycliques indiquées a la figure 5Q5&ssai de cycle), a une température

maximale de 49 °C et en présence d'un rayonnerokitesmaximal de 1120 Wit

DC:

Oui

3.3.4  Humidité.

3.3.4.1 Le systéeme de RMP doit fonctionner conforregtraux Spécifications de ce
document en présence d'une HR de 95 % et d'uneétatape de 27 °C.

DC:

Oui

3.3.4.2 L'essai d’humidité doit étre exécuté confammant a la méthode 507.5, Procédure
de la MILSTAND 810G et en recourant a au moinsajigles d'humidité de 24 heures, comn]
montré a la figure 5075-1 (cycle aggravé de tempézehumidité).

e

DC:

Oui

3.3.5 Champignons.

3.35.1 Les matériaux du systeme de RMP doiveetésistants aux champignons et ne
en favoriser la croissance.

pas

DC:

Oui




3.3.5.2 L'essai relatif aux champignons doit éwéoaité conformément a la méthode 509.6

de la MILSTAND 810G. Le test de champignon doiteé&iffectué en utilisant des matériaux de
représentation ou de coupons plutét que de testrsteme de RMP au complet. DC : Oui
3.3.6  Précipitations.

3.3.6.1 Le systeme de RMP doit résister a une phigbant a raison de 45 mm/h pendant

des périodes prolongées sans dommages dus a lagpiénéede I'eau. DC : Oui
3.3.6.2 Le systeme de RMP doit résister aux efifetse pluie poussé par le vent sans

pénétration d'eau sauf si la conception permefpénétration d'eau sans dommage dans le ¢adre
des opérations normales comme suit; 45 mm/h dégitaion par des vents soufflant a 9 m/qDC : Oui
3.3.6.3 L'essai de pluie de configuration opératedte, non opérationnelle et de transport

doit étre exécuté conformément a la procédurela decthode 506.5 de la MILSTAND 810G,
présence d'une pluie tombant a raison de 45 mnn/dgsavents soufflant a 9 m/s. DC : Oui
3.3.7  Pluie verglacante et givrage.

3.3.7.1 Le systeme de RMP doit résister aux comaitide pluie verglacante figurant dang la
norme MIL-HDBK-310. Il est permis de le déglacermallement avant son exploitation. DC : Oui
3.3.7.2 Le systeme de RMP doit résister aux dommhagases par des procédures

raisonnables et hormales de déglacage. DC : Oui
3.3.7.3  Dans des conditions de givrage ou de plerglacante, le systéme de RMP doit

résister a I'accumulation d'un verglas d'une maskenique de 0,9 et d'une épaisseur atteigrjant

50 mm. DC : Oui
3.3.7.4  Dans des conditions de givrage ou de pluie verglacde systeme de RMP doit

résister a I'accumulation d'un givre dur d'une mastumique de 0,6 et d'une épaisseur

atteignant 75 mm. DC : Oui
3.3.7.5 Dans des conditions de givrage ou de pleiglacante, le systeme de RMP doit

résister a I'accumulation d'un givre mou d'une mastumique de 0,2 et d'une épaisseur

atteignant 150 mm. DC : Oui
3.3.8 Charge de neige.

3.38.1 Le systéme de RMP doit résister & une ehdegneige de 100 kgfm DC : Oui




3.3.8.2 La vérification relative a la spécificatide charge de neige doit étre fait par une

analyse DC : Oui
3.3.9 Altitude.

3.39.1 Le systeme de RMP doit fonctionner confarmegt aux Spécifications de ce

document a des altitudes atteignant 10 000 pi aatsedu niveau de la mer. DC : Oui
3.3.9.2 Le systeme de RMP doit résister a un entage effectué a une altitude de

15 000 pi. DC : Oui
3.3.9.3 L'essai d'altitude de fonctionnement dui¢ @xécuté conformément a la procédu

de la méthode 500.5 de la MILSTAND 810G et souspression d'air équivalant a celle exe

a 10 000 pi. DC : Oui
3.394 L'essai d'entreposage en altitude doitétezuté conformément a la procédure | de

la méthode 500.5 de la MILSTAND 810G et sous umsgion d'air équivalant a celle exercég a

15 000 pi. DC : Oui
3.3.10 Vent.

3.3.10.1 Le systeme de RMP doit fonctionner conforménaent Spécifications de ce

document en présence de vents atteignant 20 méistque son antenne est déployée. DC : Oui

3.3.10.2 Le systéme de RMP doit résister a des veng9dwa/s, quelle qu'en soit la

configuration n'ayant pas trait a son fonctionnetmecompris celle impliquant que son antemne

est déployée. DC : Oui
3.3.10.3 Le systéme de RMP doit résister a des ven#Oda/s lorsque son antenne est

escamoteée. DC : Oui
3.3.10.4 La vérification relative a la spécification @@nnant le vent doit étre fait par une

analyse. DC : Oui
3.3.11 Sable et poussiere.

3.3.11.1 Le systeme de RMP doit fonctionner en préselecgable ou poussiere pousseés par le
vent, ainsi que résister a une exposition a cesghénes. DC : Oui
3.3.11.2 Toutes les prises d'air du systeme de RMP do&tee dotées de filtres a air, de

systémes de filtration ou de systémes d'éliminadiosable et de la poussiére, afin de protég
systéme contre les effets de ces matiéres. DC : Oui




3.3.11.3 Les filtres a air, systémes de filtration ostéynes d'élimination du sable et de la
poussiére ne doivent pas étre endommagés par ytaament quotidien, un nettoyage

quotidien ou I'élimination quotidienne du sableletia poussiére qu'ils contiennent. DC : Oui
3.3.11.4 Les roulements et les surfaces coulissantaysteme de RMP doivent étre dotés (le

joints d'étanchéite. DC : Oui
3.3.11.5 Le systéme de RMP doit pouvoir étre déploy@mttionner comme prévu en

présence de concentrations de sable et de veeigraint respectivement 1,0 @'f/m 18 m/s. |DC : Oui
3.3.11.6 Le systeme de RMP doit pouvoir étre déploy®mttionner comme prévu en

présence de concentrations de poussiére et deatégitmant respectivement 1,0 ﬁ/em

1,5 m/s. DC : Oui
3.3.11.7 L'essai de poussiere réalisé en cours de fam@iment doit étre exécuté

conformément a la procédure | de la méthode 51818 MILSTAND 810G en présence d'ung
concentration de poussiére et d'un vent atteigrepectivement 1,0 gﬁnt 1,5 m/s. DC : Oui
3.3.11.8 La vérification relative a la spécification c@nnant le sable doit étre fait par une

analyse. Si le test a été fait précédemment, I@sirement de I'épreuve avec un tiers peut éfre

utilisé comme preuve de conformité. Utilisez lag@dure Il de la méthode 510.5 de la

MILSTAND 810G, en utilisant une vitesse de ventl@am/s et une concentration de sable de

1,0 g/metre cube. DC : Oui
3.3.12 Chocs.

3.3.12.1 Le systeme de RMP doit résister aux chocs sgueeun impact survenant a une

vitesse maximale de 12,9 km/h pendant son tran$goaviaire. DC : Oui




3.3.12.2 La spécification concernant les chocs implique le systeme de RMP est configu
aux fins de son transport, et celle relative a s ra I'essai doit étre conforme a la méthode
de la MILSTAND 810G impact ferroviaire. Des wagaiargés peuvent étre utilisés apres g
obtenu l'approbation de I'autorité technique. Ugaevad'essai doté de chaines d'arrimage, ai
gue de dispositifs de traction et de choc fixéesaextrémités, doit étre utilisé, sauf si d'autre)
types de wagons ont été approuvés par l'autodtinigue. Aucun élément d'essai substitutif
doit étre employé sans I'approbation de cette derni

e
526
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DC:

Oui

3.3.13 Vibrations.

3.3.13.1 Lorsqu'il est configuré aux fins de son tramsde systéeme de RMP doit résister aiix

vibrations causées par des déplacements routievaseterrains, conformément a la catégorig
de l'annexe C de la procédure Il de la méthodetbdd la MILSTAND 810G.

)

DC:

Oui

3.3.13.2 L'essai routier doit consister de 300 km s surface pavée a une vitesse minim
de 80 km/h, 64 km de routes de gravier secondaiskm/h, 15 km de sentiers a 15 km/h,

e

km de tout terrain a 10 km/h, 0,5 km de conduitedes blocs Belge et & une vitesse maximple

de 10 km /h, et 0,5 km de t6le ondulée de 6 pmeavitesse maximale de 10 km/h.

DC:

Oui

3.3.14 Résistance a la corrosion et au brouillarsilin.

3.3.14.1 Le systéme de RMP doit résister aux effetsozifis d'une exposition au sel de voir
ou au brouillard salin pendant son transport rowtiemaritime.

e

DC:

Oui

3.3.14.2 Pour ce qui est de la spécification relativéeuillard salin, I'extérieur du systéme
RMP est configuré pour le transport et la spédificad'essai doit étre conforme a la
méthode 509.5 de la MILSTAND 810G.

DC:

Oui

3.3.15 Choc thermique.

3.3.15.1 Le systéme de RMP ne doit pas étre endommagéésenter un rendement inférie
apres avoir subi un choc thermique comme celui @ougtécouler d'un déplacement depuis
zone d'entreposage chauffée jusqu'a une zoneaxtéiou la température de fonctionnemen

ne

minimale est atteinte.

DC:

Oui




3.3.15.2 Aux fins de I'essai de choc thermique, le systéle RMP doit étre configuré pour gon
transport et la spécification d'essai doit étref@ane a la procédure I-D (de la température de la
piéce jusqu'a la température de fonctionnementmaild) de la méthode 503.5 de la

MILSTAND 810G. DC : Oui
3.4 Mobilité.

3.4.1  Généralités.

3411 Les systémes de capteurs du systeme ded®ient étre montés sur une seule

remorgue. L'équipement auxiliaire peut étre transpsur le véhicule tracteur principal EFG ¢u

sur une seconde remorque. DC : Oui
3.41.2 La ou les remorgues doivent étre fournemsl’pntrepreneur et faire partie du syst

de RMP. DC : Oui
3.4.1.3 La ou les remorques doivent étre tractéesips véhicules canadiens en service

dotés de crochets d'attelage. La hauteur de latéudeit étre réglable. La lunette doit mesurgr

76,2 mm x 41,2 mm. La charge verticale maximalerghet d'attelage du véhicule doit étre|de
2,250 kg. DC : Oui
3.4.1.4 Le poids nominal brut de toute remorquedaquipée ne doit pas dépasser

13,500kg. DC : Oui
3.4.15 La ou les remorques doivent respecterdesias de Transports Canada figurant

le Reglement sur la sécurité des véhicules automgbgas le site Web de Transports Canada
www.tc.gc.ca. DC : Oui
3.4.1.¢ La ou les remorques doivent étre dotéesedefreins. DC : Oui
3.4.1.7 La ou les remorques doivent étre dotéeasfdain d'urgence et d'un frein de
stationnement. DC : Oui
3.4.1.8 La prise du connecteur électrique de ld@airemorques doit respecter le STANAG

4007. DC : Oui
3.4.1.9 La ou les remorgues doivent étre concues goe le systéme de RMP respecte Ies
spécifications de fiabilité pertinentes. DC : Oui
3.4.1.10 La ou les remorques doivent étre dotées d'steés)e de suspension d'une capacité lui
permettant d'absorber des charges d'impact imgeddors de déplacements sur des surfacgs
accidentées. DC : Oui




3.4.1.11 Les bruits et les vibrations de haute fréquetuieent étre atténués par le systeme|de
suspension, afin de réduire au minimum leurs effatsibles sur le matériel transporté. DC : Oui
3.4.1.12 Des feux masqués d'un modeéle militaire norréalisivent étre fournis, conformément

au STANAG 4381. DC : Oui
3.4.1.13 Le systéme de RMP doit pouvoir fonctionner daimaporte quel orientation lorsque

mis en place sur des pentes d'au plus cing (5¥desgms excavation. DC : Oui
3.4.2  Transportabilité et déployabilité.

3421 L'emplacement du centre de gravité (C&)aliemorque compléetement chargée,

dans lI'ensemble de ses trois axes doit étre détéreniimprimeé sur la plaque signalétique della
remorque. DC : Oui
3.4.2.2 Les remorques doivent étre dotées d'unaibégomportant un pied ou un disposjtif

qui empéche leur partie avant de s'enfoncer exagasint dans un sol modérément mou. La

pression exercée sur le sol ne doit pas étre supéra 28 livres par pouce carré (psi). DC : Oui
3.4.2.3 La béquille doit pouvoir étre totalemeritaétée ou pliée vers la remorque lorsqye

cette derniére est attelée a un véhicule tractencipal. DC : Oui
3.4.2.4 Les roues et les pneus de la ou des reresrdpivent étre permutables d'un c6té gt

de l'autre et de l'avant vers l'arriere, s'il yeall DC : Oui
3.4.25 La ou les remorgues doivent étre dotéased’aue de secours. Les outils

d'installation doivent étre fournis dans un comipaagtt verrouillé. Les outils pour sortir la roye

de secours de son emplacement d’entreposage déiverfournis et contenue dans le

compartiment verrouillé. DC : Oui
3.4.2.6 Des connecteurs de tuyaux a air de téaesaiplement rapide « Gladhand » doiyent

se trouver a l'avant de la ou des remorques. DC : Oui
3.4.2.7 Des cales de roue (4) et une plaque d'atsurant 40 cm sur 40 cm sur 6 mm

doivent étre fournies dans un contenant ou un cdingent a verrou. DC : Oui
3.4.2.8 Laou les remorgues doivent comporter un dispde fixation de plaque

d'immatriculation arriére. DC : Oui
3.4.2.9 Le nombre moyen de kilometres de bon fonctiomr® (MKBMF) doit étre d'au moir

16,000 km pour la ou les remorques. Voir le panaiges3.5.7.5 pour la définition d'échec de la
mission. DC : Oui




3.4.3  Mohbilité stratégique.

3431 Lorsqu'il se trouve sur une ou des remagleesystéme de RMP doit étre

transportable a bord d'un aéronef C-17 Globemdster DC : Oui
3.4.3.2 Le systeme de RMP doit pouvoir étre éleaéyme grue ou un chariot élévateur 3

fourche au moyen de cadres, de sangles, de magiiltssbarres d'écartement courants. Tou
équipement spécialisé nécessaire doit étre foamligntrepreneur. DC : Oui
3.4.3.3 Les configurations ou les ensembles desgrart doivent tous présenter un nombre

de points d'élingage et d'arrimage conforme augesies de la MILSTAND 209K. DC : Oui
3.434 Les points d'arrimage utilisés a des fimgrdnsport ferroviaire, aérien ou maritimg
doivent permettre une élévation ou une fixationgadée de la ou des remorques tandis que Je
systeme de RMP repose sur celles-ci. DC : Oui
3.4.35 Les points d'élingage et d'arrimage duésystde RMP doivent respecter les

exigences de résistance figurant dans le STANA@ 406 DC : Oui
3.4.4  Transportabilité ferroviaire.

3441 Lorsqu'il repose sur une ou des remordees;stéme de RMP doit respecter

I'exigence de transport ferroviaire sans rectmid'aprés le gabarit international de chargement
(GIC) figurant dans la MILSTAND 1366. DC : Oui
3.4.5 Transportabilité aérienne.

3.45.1 Le systéme de RMP doit résister aux pressé aux changements de pression
attribuables au transport aérien. DC : Oui
3.4.6  Transportabilité maritime. Le systéme de RidR étre transportable par voie

maritime. DC : Oui
3.4.7  Transportabilité routiere.

3.4.7.1 Le systeme de RMP doit pouvoir étre remérgune vitesse atteignant 90 km/h $ur

des autoroutes en bon état et dans toutes lestioorsdelimatiques. DC : Oui
3.4.8  Mohbilité tactique.

3.48.1 Le systéme de RMP doit pouvoir étre remérgers le haut sur des surfaces durgs

dont l'inclinaison atteint 40 %. DC : Oui
3.4.8.2 Le systéme de RMP doit pouvoir étre reméraers le bas sur des surfaces dureg

dont l'inclinaison atteint 40 %. DC : Oui




3.4.8.3 Le systéme de RMP doit pouvoir étre remérgansversalement sur des surface

L
D

dures dont l'inclinaison atteint 20 %. DC : Oui
3.48.4 L'installation du systéme de RMP sur lagegue choisie pas I'Entrepreneur, ne doit

pas influer sur le centre de gravité de ces dergiau point ou elles deviennent instables. La
remorgue ne doit pas osciller a vitesse d'autordustestabilité de la remorque doit étre testég en
utilisant les tests de voie circulaire constantdeesthangement de voie double de I'OTAN

Publication sur les tests des Véhicules Alliés AVI,Publication no 03-160W - Stabilité

Dynamique. DC : Oui
3.4.8.5 Le systéme de freinage principal de la esi@morques doit permettre d'interrom

de maintenir et de contrdler I'ascension et laelgscd'une pente dont l'inclinaison atteint 20(EXC : Oui
3.4.8.6 Le frein de stationnement doit permettnemiobiliser la ou les remorques vers le

haut ou le bas sur une pente dont l'inclinaisozirgt20 %. DC : Oui
3.4.8.7 La ou les remorques doivent pouvoir éaettres vers l'avant a travers une

végeétation clairsemée et vers l'arriere, dans des#b de végétation clairsemée sans que ledr
composants externes ne soient endommageés. Paétatiég clairsemée », on entend de petifs

arbres et des broussailles d'un diamétre d'aw2slusm a hauteur d'homme. DC : Oui
3.4.8.¢ La garde au sol doit étre maximale et athed au moins 350 mm. DC : Oui
3.4.8.9 L'angle de départ de la ou des remorqui€tie d'au moins 30 degrés. Un pare-

chocs rétractable peut étre utilisé pour répondretie exigence. DC : Oui
3.4.8.10 Le systéme de RMP doit pouvoir passer a gydamou un cours d'eau atteignant

mm de profondeur. DC : Oui
3.5 Spécifications diverses.

3.5.1 Alimentation électrique.

3.5.1.C La source d'alimentation électriqgue duéyst de RMP doit en faire partie. DC : Oui
3.5.1.2 La source d'alimentation électrique doitgister en une technologie de pointe qyi a

été mise a I'épreuve, qui est fondée sur une ctinoegassique et éprouvée et dont la grande

fiabilité a été prouvée. DC : Oui
3.5.13 Le moteur de la génératrice doit consieteune technologie de pointe qui a été 1

a I'épreuve, qui est fondée sur une conceptiosicias et éprouvée et dont la grande fiabilit§ a

été prouvee. DC : Oui




3.5.14 Le systeme de RMP doit pouvoir étre cortmaatine source d'alimentation disting
externe dont la tension et la fréquence équivalamlles assurées par la génératrice.

DC : Oui

3.5.1.5 La génératrice du systeme de RMP doit sbeisen un systeme polycarburant quj

fonctionne grace au carburant exigé selon le STANRG2.

DC : Oui

3.5.1.6 Le connecteur rattachant le systéme de BMRe source externe doit permettre
branchement direct d'un cable approprié a des ctewms approuvés par la CSA.

DC : Oui

3.5.1.7 Le bruit produit par la génératrice ne ghais se chiffrer & plus de 70 dBAa 7 m.

DC : Oui

3.5.1.8 Le réservoir de carburant de la génératrice dmtde taille suffisante pour faire
fonctionner la génératrice pendant 8 heures a@lgilissance sans ravitaillement.

DC : Oui

3.5.2 Cables. Tous les cables portatifs faisartigodu systeme de RMP doivent plier san
gue leur isolant ne fende, conformément aux exigepertinentes en matiére de températur
minimale.

[ 2]

DC : Oui

3.5.3 Normes électriques. L'installation électaqiu systéme de RMP doit étre conforme]
exigences figurant a la section C22.1-02 de lagartlu Code canadien de I'électricité.

DC : Oui

3.5.4 Marquages. Les marquages de mise en gdadertissement, de danger et d'instrug
figurant sur le systeme de RMP doivent étre rédagefancais et en anglais.

DC : Oui

3.5.5 Nomenclature. La nomenclature militaire tiglkaau systeme de RMP doit étre
conforme a la norme D-01-000-200/SF-001 des FAZ|atMILSTAND 196.

DC : Oui

3.5.6 Identification.

3.5.6.1 Les marquages d'identification doivent @pposés sur les composants principat
périphériques du systeme de RMP et doivent étrioomes a la norme D-02-002-001/SG-00
des FAC

X et
L
DC : Oui

3.5.6.2 Outre les marquages informatifs obligamites dimensions et le poids du syster
doivent également étre inscrits. Remarque : L'médion sur le poids et les dimensions est
inscrite a des fins de transport.

he

DC : Oui

3.5.7  Fiabilité.




3.5.7.1 Le temps moyen entre les défaillancesqerés (TMEDC) doit étre d'au moins
500 heures en ce qui concerne le systeme de RMRi o tient pas compte de I'équipemenit

fourni par le gouvernement (EFG). DC : Oui
3.5.7.3 La génératrice, y compris son moteur, daésenter un TMEDC d'au moins

600 heures. DC : Oui
3.5.7.5 Les échecs de mission ou les échecs critiques mtodtre définies conformément a
STANAG 4158. Les fonctions essentielles de la rarssiont toutes des exigences obligatoirgs
spécifiées dans les SRS dans le Para 3.1 et 8dnpris tout les para subordonné. Toutes lgs

autres défaillances qui empéchent le systéme de RdAercer les fonctions essentielles de la
mission doivent également étre définies comme alestibns essentielles a la mission. DC : Oui
3.5.7.6 Les prédictions de fiabilité doivent étre déternaim@ar dérivation mathématique gt

des calculs tel que décrite dans les normes MIL-KER7F et MILSTAND 1629A. DC : Oui
3.5.8 Durabilité. Au cours de sa durée de vie pegie systéme de RMP doit pouvoir

fonctionner pendant au moins 30 jours par annéiestiramp de bataille. DC : Oui
3.5.9 Soutenabilité. Le soutien du systeme de REIEoit nécessiter aucun nouveau
développement important causé par une obsolespemciant une période initiale de cing an$DC : Oui
3.5.10 Journée sur le champ de bataille.

3.5.10.1 Chaque systeme de RMP doit respecter les exigelecesndement suivantes au cdurs

d'un scénario d'intensité moyenne prenant placandune journée sur le champ de bataille :[DC : Oui
a. étre opérationnel pendant 18 heures; DC : Oui
b. étre mobile pendant une période de 4.0 sglangatre déplacements par jour) comprerjant

le temps de déploiement et la désinstallation, pouotal quotidien : DC : Oui
i de 50 km sur des routes revétues; DC : Oui
. de 14 km sur des voies accidentées; et DC : Oui
iii. de 6 km dans des conditions tous terrains; e DC : Oui
C. temps restant non opérationnel (périodeauminue pouvant comprendre des travauy de
maintenance). DC : Oui

3.5.11 Exigences en matiere de données géospasiale




3.5.11.1 Les calculs automatiques de repérage du systerRMP doivent reposer sur des
données numérisées sur les altitudes du terraiikL);Tlconformément a la norme MIL-PRF-

89020 et a la spécification de rendement pertinente DC : Oui
3.5.11.2 Le systéme de RMP doit utiliser tous les niveapplicables de données DTED por

atteindre les exigences de précision énonceées ici. DC : Oui
3.5.11.0 Le systeme de RMP doit pouvoir afficher desesanumériques. DC : Oui

3.5.11.4 L'affichage du systeme de RMP doit reper sur les produits cartographiques
suivants :

a. représentation graphique matricielle ARC cimpe (RGMAC); DC : Oui
b.  données numérisées sur les altitudes dune(BTED); DC : Oui
c. base d'image contrdlée (BIC); et DC : Oui
d. fichiers en format « .shp ». DC : Oui

3.5.11.5 L'affichage cartographique numérique doit coengre celui de lignes de quadrillage
identifiées grace aux systemes UTM et MGRS, ainsidps données de latitude et de longit{J€.: Oui

3.5.11.6 L'affichage cartographique numérique doit peétraeelui de toute donnée
cartographique numérique reposant sur le systeoségéue mondial horizontal de 1984 (W
84). DC : Oui

3.5.12 Modeéle de fouillis.

3.5.12.1 Caractéristiques du fouillis attribuable glaie. Le systéeme de RMP doit fonction
dans tous les modes conformément a toutes ledispéons pertinentes en présence d'une gluie
tombant & raison de 4 mm/h. En présence de plurtée transversale est de 30 km et cellp de
poursuite de 30 km en ce qui concerne la couveradar et la portée doit étre uniforme jusqp'a

une hauteur de 4 km. Le rendement du radar enrpréstune pluie tombant a raison de 4 mm/h
doit s'appliquer & toute la portée de la couventadar. De plus, le fouillis causé par la pluie
pour ce qui est d'un RMP a les caractéristiqueguie décrites dans les paragraphes suivan{fC : Oui

3.5.12.2 Tous les modes du systeme de RMP doivent fonatiooonformément a toutes les
spécifications relatives a la présence d’'un fautiipographique de surface. Le modeéle de
fouillis de surface est défini au chapitre 4 deVage de J. Barrie Billingsley intituléow-
Angle Radar Land Clutter: Measurements and Emplifidadels. DC : Oui
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