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No. Date Revision Par:
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L'entrepreneur est tenu de vérifier toutes les cotes et
dimensions.

Toute erreurs ou omissions devront étre signalées a
I'architecte et au professionnel concerné au moment de
I'appel d'offres.

Aucune dimension ne devra étre mesurée directement
sur ce dessin.

Ce dessin ne pourra étre utilisé pour fin de construction
qu'aprés avoir été diment approuveé par le professionnel
concerné.

Toutes personnes (client, entrepreneur, consultants et
autres) ne peuvent utiliser les dessins (fichiers AutoCAD)
des consultants que pour les fins spécifiques du projet et
que pour des fins de consultations et de références, sans
aucune modification ou altération,

SOUS PEINE DE VIOLATION DU DROIT D'AUTEUR.
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MODELs EKDH425H20KN3 4/1 F10

CAPACITY: 10 TONS x
LIFT' 33 FEET o G
LIFT SPEED 16/16 FPM ey .
TROLLEY TRAVEL SPEED: 60/15 FPM , In T . .
CONTROL VOLTAGE: 115 V/1 PH/60 HZ A aa 'g%ﬁ i ]
Y _.l""'
HOIST MOTOR: KBHI2SB4  CREEP MOTOR: KBAGOB4 A Eﬁ NE% H-14- ___l____ Al
VOLTAGE [ PowER FLA POVER FLA 5 §3% -
230 V/3 PH/60 HZ || 1142 HP | 396 A 2.41 HP 9.48 A r i . | )
460 V/3 PH/60 HZ || 1142 HP | 1983 A 2.41 HP 48 A — - - - — {g |
575 V/3 PH/60 HZ|| 1142 HP | 1586 A 2.41 WP 376 A L B =
TROLLEY MOTOR: ZBFBOA 8/2
0.98°C — — . —— I
VOLTAGE POWER FLA &5 nnd 17 EEL LOAD ! ' ;
230 V/3 PH/60 HZ|| 021/0.80 HP 2527288 A FLANGE wipTH SOIE =
460 V/3 PH/60 HZ ||  0.21/0.80 HP 125/146 A 0.08°E2 mm] ——te— EANGE WIDTH Toh I Y IS SUPPLIED WITH ] £G MONORAIL BEAM
575 V/3 PH/60 HZ)| 0.21/0.80 HP 1007115 A CYLINDRICAL WHEELS AS | ' & HODK
! STANDARD (FLAT FLANGED. e T
CONICAL WHEELS (TAPERED ==
FLANGE) ARE OPTIDNAL. \
DERSIDE EDGE OF MONORAIL
UNLDERSID BEAM FLANGE ——1 27.56°C70 s -
OF MONORAIL e - I '
FLANGE ——{ 2165550 mm) 2528°1642 nnml .
. ., P . ] ~F +
€ % 394°T100 nm) ——~| = —d (=—3.86°98 mm) £ 43.35°C1101 ) 26611676 nnl—=—
=
o S I —] 27.44° ] f—
.E % : g .g (697 mm . E HOIST
wd
& B : > /—
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G e ] LBt b I 6.30°C160 rm] —= £ 6.40°(1625 mm HIGH HOOK—— {——
n 8 « E 7.87°0200 mm] 2
1)) ~ o j
N a
! = C
FLANGE WIDTH - I\_ - 30.71°0780 mm] —=
MONORAIL BEAM .
3.94°7.87° 20477 gy A ons95es pgim 2380 P
12.00* 23.03" . ne
CERTIFIED BRAWING
MANNESMANN-DEMATIC HCD ENGINEERING DEPT.
;-_—_E 2000 | DATE | WIMALS | DESCRIPTION CLASSIF.: ORDER NO.
DRAWN
— S 2O L-SMO | EKDH425H20KN3 4/1 F10
Aol Al [ e — TYPE IDENT—NO. Sk Az F [UA] s [SHT. ©OF
; Suow s Cesanr | wsmn o oo STANDARD HOIST/TROLLEY 43020349 Z 00 13|ZJE[LL/1
- AN /- WHH GOT TAR CODE
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. 0B # 9849 CLIENT:
PRO-ACTION inc. POMERLEAU
iR ;g:ﬁfimm_ ANT 10 TONNES [DESSINE PAR: Victor Banu DATE: 1gr fevrier 2003
SCHEMA DE CONTROLE PALAN ET CHARIOT VERFEPAR  pobart Nathan | PATE ter fevrier 2003
DEMAG DH 425 H20 KN3 4/1F10  |APPROUVEPAR: DATE:
PLAN: Iao: p— IFEU!.I.E 1/2 I_tum AUCUNE REVISION: DATE:




u 2 wu o6
Y ¥ Y T {
P
L L D |
|_‘IJ|
] L=
6 5 6!ﬂterfupfenf ’_G:D ::_’-‘ ) m
> ! B
20 ve'l?s - =
T ul o 5 o tontrile 'f:" ::Omrm
) BAVA ETY " a ——I l-_- ROTOR COMIGLE
- 1 ]
Koa
Pl o= — M —U—L ,.':"
, 1 : 3
w2
! . D | Ciae o
u ROTOR COMQUE
t-—0 D 1;
€
T an
{1 1 il
12
O - {—
+— ) Iz
+‘J
]
|
I
{
——
X
1 12 | &
RES, FREM DYNAMIQUE
L P o v
3 { ]! } D i1 u v
12
o0— )——i o2 7B
1)
—CD—c— w w
EEREE
MODEE MY
MOCULE FREM
I: Ty il
— |l
w JoB # 9849
PRO-ACTION inc. POMERLEAU
TITRE: PROJET: DESSINE PAR:  viictor Banu DATE: 1ar fevrier 2003
. VERIFE PAR: £
SCHEMA DE PUISSANCE  |Bat an ot charioT e PR RobertNathan_[ N i rerir 20
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PRO-ACTION inc. POMERLEAU
TITRE PROJET: DESSINE PAR.  Victer Banu DATE: 4o fevrier 2003
AGENCEMENT DE PANNEAU PONT ROULANT 10 TONNES VERFE PAR, O )
BANNEAU PRINCIPAL PALAN ET CHARIOT Robert Nathan fer favrier 2003
DEMAG DH 425 H20 KN3 4/1F10 | APPROUVE PAR: .
PLAN: REVISION: DATE

Juu: Pazs | FEUILLE:
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e IDENTIFICATION DESCRIPTION ET NUMERO DE MODEL MANUFACTURIER | QTEE
1 IP INTERRUPTEUR PRINCIPAL 30A, NEMA 12, CH361AWK, AVEC 3 FUSIBLES DE 20A SQUARE D 1
2 PANNEAU PRINCIPAL 30 X 24* X 8“, SERIE: 5412 €S EuRoBEC 1
3 RECEPTEUR RADIO-CONTROLE DEMARAGE EN INFRA-ROUGE, MODEL: FST 716/12 MICRON 3 | HBC RADIOMATIC 1
4 BOITE A ENGRENAGE Model: SK2SUSINBAZS0SH/ 4ORE NORD GEAR 2
5 HOTEUR PONT 1.5 HP NORD GEAR 2
6 PALAN ET CHARIOT DEMAG SERIE: EKDHA 25H20KN3L /10 DEHAG 1
1 CABLE PLAT & CONDUCTEURS W 12 FC412 DUCTOWIRE

8 |_CABLE PLAT 8 CONDUCTEURS & 16 FCBIS DUCTOWIRE

9 CABLE PLAT 8 CONDUCTEURS # 16 FCBI6 DUCTOWIRE

10 CABLE PLAT 8 CONDUCTEURS # 16 FCB16 DUCTOWIRE

1" LS2vP LIMIT SWITCH DE RALENTI DU PONT Model: XCK 51054147 TELEMECANIQUE 1
12 | LSN LsS LIMIT SWITCH FiN DE COURSE PONT Model: ZCX S404H7 TELEMECANIQUE 1
13 STATION PENDANTE Model:XACA0B TELEMECANIQUE 1
1 PRISE MULTIPINS 1
15 CABLE ROND POUR STATION PENDANTE 12 CONDUCTEURS # 16 DUCTOWIRE

16 RAN. FCCH1A DUCTOWIRE

17| m TRANSFORMATEUR DE CONTROLE 600V / 110V 1S0VA MARCUS 1
18 PORTE FUSIBLE AVEC FUSIBLE 3A GOULD 1
19| M CONTACTEUR PRINCIPAL LCID2S G7 TELEMECANIQUE 1
20 | op DETECTEUR DE MONOPHASE Model: EUY 600 CARLO GAVAZZI 1
2 GOULOTTE AVEC COUVERCLE 25mm x 50mm PANDUIT

22| INDUCTANCE DE LIGNE 3PRO00SCIL MTE

23 PORTE FUSIBLE 3 PHASES AVEC 3 FUSIBLES 6A AJTé BUSSMAN

2L | NS 2vp RELAIS INTERFACE VARIATEUR DE FREQUENCE PONT RMI 004 115VAC IDEQ 3
25 | vrp VARIATEUR DE FREQUENCE PONT Model: ATY28HUL1SEXU TELEMECAMIQUE 1
26 | cve CONTACTEUR DE MISE EN MARCHE OU VARIATEUR LCI012 G7 TELEMECANIDUE 1
27 | o oLe2 PROTECTIONS SURINTENDITE 1.6A A 254 LR2D1307 AVEC SOUPORT LA7D1064 TELEMECANIOUE 2
28 | wrFP RELAI FREIN PONT LC1009 01 G6 TELEMECARIDUE 1
29 RESISTANCE FREINAGE DYNAMIQUE VARIATEUR DE FREQUENCE PONT Model: 841001 TELEMECANIOUE 1
30 BORNIER SPRECHER SHUNT

3| A ALARME SONORE Model: 874NS EDWARDS 1

JOB # 9849
PRO-ACTION inc. POMERLEAU
TITRE: PROJET: DESSINE PAR: Victor Banu OATE: fer favrier 2003
AGENCEMENT DE PANNEAU
LISTE DE MATETIEL AT R VERFEPAR: — pobert Nathan | OATE: ter fewrier 2003
DEMAG DH 425 H20 KN3 4/1F10  |APPROUVE PAR: DATE:
PLAN: Ino: . | FEUILLE: /7 ECHELLE: AUCUNE REVISION: DATE:
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Portée: 44'8°

Capacité: 10 tonnes
Vitesse du palan: 18 /1,5 p.p.m.
Vitesse du pont: 125/ 31 p.p.m.
Vitesse du charot: 60 / 15 p.p.m.
Alimertation: 575 V /3 Ph /60 Hz
Type de palan: Demag EKDH 425
Hauteur de levage: 32' 00"
Motaur de pont: Nord Gear 2 X 1,5 HP
Motsur de chariot: Demag
Pelnture: Jaune sécurité

- CLSENT:
B PROET: DEESIE PAR:
PONT ROULANT 10 TONNES  framere Yicter Bana DATE  ter favrier 2003
VUE OE HauT PALAN ET CHARIOT Robert Hathan DATE 1oy Fevrier 2809
DEMAG DH 425 H20 KN3 4 /1F10 | APPROUYE PAR OATE:
e [ o |FOLL gy ] EORUE gy ] REVISOR DATE






