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DESIGNATION DES INTERRUPTEURS DE LIMITE ET EXPLICATION DE LA FONCTION DE nm&ocm INTERRUPTEUR

LIMIT SWITCH DESIGNATION & AN EXPLANATION OF THE FUNCTION OF EACH SWICH

CET INTERRUPTEUR COMMANDE LE RAYON MAXIMUM OU L'ANGLE

LU:-THIS SWITCH CONTROLS THE MAXIMUM RADIUS

DE FONCTIONNEMENT LE PLUS PETIT

OR LOWEST WORKING ANGLE.

i

CET INTERRUPTEUR RALENTIT LA VITESSE DE LEVAGE

TS - THIS SWITCH SLOWS DOWN THE TOPPING SPEED

A MESURE QUE LE MAT DE CHARGE S'APPROCHE DU RAYON MINIMUM

AS THE DERRICK APPROACHES MINIMUM RADIUS.

CET INTERRUPTEUR COMMANDE LE RAYON MINIMUM OU L'ANGLE DE

TU ;- THIS SWITCH CONTROLS THE MINIMUM RADIUS
FONCTIONNEMENT LE PLUS GRAND

OR HIGHEST WORKING ANGLE.

- CES INTERRUPTEURS RALENTISSENT LA VITESSE DE VIRAGE
SLS & SRS .- THESE SWITCHES SLOW DOWN THE

A MESURE QUE LE MAT DE CHARGE S'APPROCHE DE LA POSiTION

SLEWING SPEED AS THE DERRICK APPROACHES

’ FINALE DE VIRAGE VERS LA GAUCHE QU VERS LA DROITE

ULTIMATE SLEWING POSITION TO LEFT OR RIGHT.

SLU & SRU - TRESEgmi it e EENTRE L THE ULTiMATE

SLEWTRE BOSIHIORE 10° LEFY oR RIGHT.

. CES INTERRUPTEURS FONCTIONNENT CONJOINTEMENT AVEC mw.v @ mO“Il
STL & STR - THESE SWHCHES WORK N CONTUNC TIoN wiT
PTEUR » A E VA
TU. SWITCH AND STOPS THE TOPPING AND S.L.S. S.R.S.
) ET DR VIRAGE DU MAT DE CHARGE QUAND o o
i ! . et 0 9F THE DERE L% SR [
F 1L kST EN POSITIONS DE FONCTIONNEMENT ELEVEES _
IT IS IN HIGH WORKING POSITIONS. .
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